EXPRESSIO GRAFICA - SISTEMES DE REPRESENTACIO
E.T.SSEE.A. LLEIDA 21-enero-2008
Todas las especialidades

Dados los puntos A(-12, 7, 2), B(-6, 4, 9) y C(1, 7, 6)

Determinar las proyecciones y trazas de:

larecta R que pasa por Ay B

El plano P que contiene a C y es perpendicular a R

El punto | interseccion de Py R

El plano Q paralelo a P y situado en el espacio a una distancia de 3 cm. de este plano P por el
lado cercano al punto A

El hexagono regular situado en el plano P con un vértice en C, el vértice opuesto sobre el plano
horizontal de proyeccion y dos de sus lados perpendiculares a la traza horizontal de P

Punto (x,y,z)  x = Distancia sobre LT a partir de su punto medio, Origen.
y = Alejamiento.
z = Cota.
Todos los datos en cm. Din A3 vertical y linea de tierra centrada
(3,33 puntos)

Dado el plano P ( 6, 4, 8)
Dados los puntos A( 5, 0, 5), B(-10, 0, 0), C(-5, 10, 0) y E(-4, 3, 5)

Determinar el plano Q que pasa por A,By C

Determinar la recta R interseccion de Py Q

Situar la recta R vertical mediante cambios de plano de proyeccion

Girar el punto E 90 grados alrededor de R de forma que se sitle en la posicidn mas proxima al
plano horizontal de proyeccion.

Determinar el plano M que contienea Ey R

Punto (x,y,z)  x = Distancia sobre LT a partir de su punto medio, Origen.
y = Alejamiento.
z = Cota.
Plano (x,y,z) x =Distancia del Origen al plano medida sobre LT.
y = Alejamiento en el origen
z = Cotaen el origen.
Todos los datos en cm. Din A3 vertical y linea de tierra centrada

(3,33 puntos)

Dado el plano P (-14, 11, 8)

Determinar el punto A perteneciente al plano P que tiene sus tres coordenadas X, y, y z del
mismo valor A(X Yy, z)dondex=y=1z

Punto (x,y,z)  x = Distancia sobre LT a partir de su punto medio, Origen.
y = Alejamiento.
z = Cota.
Plano (x,y,z) x =Distancia del Origen al plano medida sobre LT.
y = Alejamiento en el origen
z = Cotaen el origen.
Todos los datos en cm. Din A3 vertical y linea de tierra centrada

(3,33 puntos)

Dados los puntos A( 5, 5, 6), B(0, 0, 3)

Determinar las proyecciones y trazas de:
1.- Larecta R que contiene a los puntos Ay B
2.- Las trazas del plano P que contiene a R y es perpendicular al primer bisector.

Punto (X,y,z)  x = Distancia sobre LT a partir de su punto medio, Origen.
y = Alejamiento.
z = Cota.
Plano (x,y,z) x =Distancia del Origen al plano medida sobre LT.
y = Alejamiento en el origen
z = Cotaen el origen.
Todos los datos en cm. Din A3 vertical y linea de tierra centrada

(3,33 puntos)

Nota: De los cuatro ejercicios deben elegirse 3. Todos valen lo mismo Tiempo 3 horas.




1.- Determinar las proyecciones y trazas de:

Larecta R que pasapor Ay B

El plano P que contiene a C y es perpendicular a R

El punto | interseccion de Py R

El plano Q paralelo a P y situado en el espacio a una distancia de 3 cm. de este plano P por el lado
cercano al punto A

El hexagono regular situado en el plano P con un vértice en C, el vértice opuesto sobre el plano
horizontal de proyeccion y dos de sus lados perpendiculares a la traza horizontal de P

El plano P que contiene a C y es perpendicular a R
Condici6 1.- Per que el pla P contingui al punt C ha de contenir una recta S que passi per el punt C
Condici6 2.-La perpendicularitat recta-pla es conserva en diedric i, per tant les traces del pla P seran
perpendiculars a les projeccions de la recta R
Tracem la recta horitzontal S que passa per el punt C (condicié 1) i amb la projeccié horitzontal s
perpendicular a la projeccio horitzontal r (condici6 2)
El pla P que contingui a la recta horitzontal S contindra al punt i tindra la traga horitzontal paral-lela
a s i, per tant perpendicular ar
Per acabar de complir amb la perpendicularitat de P respecte de R només caldra tracar en primer lloc
P’ de forma que sigui perpendicular a r’.

El punto | interseccion de Py R
Dibuixem un pla M que conté a R
Trobem la recta T d’interseccié de M i P
La recta T es talla amb R al punt | demanat

El plano Q paralelo a P y situado en el espacio a una distancia de 3 cm. de este plano P por el lado
cercano al punto A
Col-loguem mitjangant un canvi de pla vertical de projeccid, el pla P de cantell per a poder tracar el
pla Q a la distancia de 3 cm d’aquell.
La minima distancia entre dos plans paral-lels consisteix en un segment que els talla
perpendicularment.
Per tant, si els plans estan de cantell, aquest segment perpendicular estara situat com una recta frontal
(paral-lela al nou pla vertical de projeccié PV’) i per tant, es veura en veritable magnitud en aquesta
projeccio (la magnitud de3 cm).
A partir d’aqui, com el paral.lelisme entre plans es conserva, podem tracar Q i Q’
En el canvi de pla es pot veure com el pla Q es situa del costat del punt A.

El hexagono regular situado en el plano P con un vértice en C, el vértice opuesto sobre el plano
horizontal de proyeccion y dos de sus lados perpendiculares a la traza horizontal de P
Aprofitant el canvi de pla vertical realitzat i, al tenir el pla P de cantell, fem I’abatiment sobre el PH
pel métode de canvi de pla.
Amb el punt C abatut i, tenint en compte els condicionants (3) de situacié del hexagon sobre el pla P,
dibuixem I’hexagon en VM sobre PH i posteriorment el desabatim per obtenir les projeccions
demanades



2.- Dado el plano P ( 6, 4, 8)
Dados los puntos A( 5, 0, 5), B(-10, 0, 0), C(-5, 10, 0) y E(-4, 3, 5)

Determinar el plano Q que pasa por A,By C

Determinar la recta R interseccion de Py Q

Situar la recta R vertical mediante cambios de plano de proyeccion

Girar el punto E 90 grados alrededor de R de forma que se site en la posicidn méas préxima al plano
horizontal de proyeccion.

Determinar el plano M que contienea Ey R

Determinar el plano Q que pasa por A,By C
b i ¢ (alcada zero) determinen la traca horitzontal Q
b’ i a’ (distancia zero) determinen la traca vertical Q’

Determinar la recta R interseccion de Py Q
A traves de les traces dels plans obtenim les traces de la recta i, per tant les projeccions

Situar la recta R vertical mediante cambios de plano de proyeccién
Per a col-locar-la vertical, primer la situem frontal (mitjancant un CPVP) i després vertical (mitjangant
un CPHP)

Girar el punto E 90 grados alrededor de R de forma que se sitle en la posicidn méas préxima al plano
horizontal de proyeccion.
En la darrera projeccio, amb la recta (eix) situada com a vertical s’efectua el gir en VM. EI sentit
escollit dels dos possibles es el que situa el punt en la posicié mes proxima a PH (menor alcada)

Determinar el plano M que contienea Ey R
Tracem una recta S que talla a R i passa per E. Les rectes R i S determinen el pla M

3.- Dado el plano P (-14, 11, 8)

Determinar el punto A perteneciente al plano P que tiene sus tres coordenadas X, y, y z del mismo valor
A(X,y,z)dondex=y=1z

Tracem la recta horitzontal del pla R

Situem en la recta R un punt E de algada i distancia iguals (y = z)

Amb els punts E i F determinem la recta S del pla que conté tots els punts d” algada i distancia iguals
(y=12)

Tracem la recta T que conté tots els punts amb les tres coordenades de mateix valor (x=y=z)

La interseccio de T i S (també la intersecci6 de T i P) determina el punt A buscat



4.- Dados los puntos A( 5, 5, 6), B(0, 0, 3)

Determinar las proyecciones y trazas de:
1.- Larecta R que contiene a los puntos Ay B
2.- Las trazas del plano P que contiene a R y es perpendicular al primer bisector.

Un pla P es perpendicular a un altre pla (per exemple el primer bisector) si conté una recta T que es
perpendicular a aquest pla (primer bisector)

El pla P, a mes, a de contenir a la recta R

Dibuixem una recta S que es perpendicular al primer bisector i es talla amb R (una recta perpendicular
al primer bisector es una recta de perfil que te les traces equidistants de la LT)

Les rectes S i R determinen el pla P buscat
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